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Hm% Z-Delivo Bot
=it ABS

5= 59KG
REAEN 100KG
AoV —=>H1X 10.11>F
EITERE 0~2m/s
HIEhRERE <200mm
NyT)—BE 15Ah

F B 2~3h
TR E R >8h
FTETF—=>a AR LiDAR
IS 27 L Android
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SHm% Z-Aimy cart
=it ABS

5= 45KG
REAEN 5KG

SRV R R 4 1331 >F
ETERE 0~1.5m/s
IEROIEE +50mm
NyT)—BE 15Ah

F B 2~3h
TR E R >8h
FTETF—=>a AR LiDAR
IS 27 L Android
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SHm% Z-Panda poco
=it ABS

5= 43KG
REAEN 30KG
AoV —=>H1X 10.11>F
EITERE 0~2m/s
IEROIEE +50mm
HIHEEE R <200mm
NyT)—B=E 15Ah

T B 2~3h
TR E R >8h
IS 27 L Android
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Hat Z-Patro Bot

11X L750*W705*H1475mm
5= T5KG

NyT1)—FE 48V20Ah

FERRH 2h

EITEE 0~7.2m/s

EERERE  =10h

FI9EN 100W

= 500mm

LiDAR 70m, FOVZKF 360°, EE-7°~52°
FREEFAKIME  IP54

BERESE  -20°C~60°C
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Hat Z-Trai Bot
> s50—Pp y
H1 2 L710*W560*H715mm/1103mm
8 65KG/75KG -
4| ~ 3 f
£483DLIDAR *Eﬁwﬁj:ﬁ T\ [
A 100KG ;
,l - @@
HiTRERH 50km EEHAAS 1 1Y r
ETHE 0~15km/h ) ' = i — _
I - I
&8 100L/60L

NyTU—BE 48V20Ah 360°H XS

RERH 2~3h
LiDAR 70m
FiRERE 15°
BT 100mm Ei@’i@f ,’Eif*ing’ﬁf AY RSk
Z-Trai Bot Z-Trai Bot Pro Z-Trai Bot Max
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Ha% Z-Carry
L600*W430*H1360mm

T1X L885*W500*H1350mm
L985*W600*H1300mm

BE 40KG/65KG/T5KG

mEeEN 150KG/300KG/500KG

FERME 2~3h

RERE 2m/s

LiDAR 40m

Ny T)—BE 48V20Ah

EOHBZSNBME 30mm

1273 15mm

pa— 16h Z-Carry Z-Carry Pro Z-Carry Max
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Z-Astra Z-Tobi Z-Ena
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SHamt Z-Astra

Ha1X L580*W550*H1500mm
=i ABS

5= 45KG

SRV R R O 4 1331 >F
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Ny T)—BE 15Ah
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Hmt Z-Tobi

B L550*W600*H1120mm
=i ABS

3 31KG

P S7AVED e 4 13.31>F

EITEE 0~1.2m/s

MIBRDEE +50mm
NyTU—B2 15Ah
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Hm% Z-Ena

14X L460*W460*H1200mm
=it ABS

5= 19KG
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Hm% Z-LuminaX
B L540*W470*H1405mm
e ABS

58 40KG
ROY—=oH1X 23.81>F
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1B ROIEE +100mm
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Hm% Z-Aimy

11X L650*W560*H1500mm
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BE 49KG
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	製品総合カタログ
	Z-SOFT ROBOTICS：ラストワンマイル配送ロボット
	配送ロボット
	配膳ロボット
	配膳ロボット
	警備ロボット
	屋内・屋外配送 ロボット
	工場ロボット

	ラストワンマイル配送ロボット：応用シーン
	カフェ
	倉庫
	ホテル
	レストラン
	工業団地
	料理店
	小売店
	病院
	オフィスビル

	ラストワンマイル配送ロボット：コア機能
	自動挨拶
	顔認識
	音声対話
	荷物の搬送
	広告
	道案内
	ホテルの配送
	移動販売
	自動充電
	料理配達
	障害物自動回避
	QR呼び出し
	TIPS:二次開発が可能です。

	ラストワンマイル配送ロボット：ホテル配送ロボット
	製品名
	Z-Delivo Bot
	素材
	ABS
	重量

	59KG
	積載能力

	100KG
	スクリーンサイズ
	10.1インチ
	走行速度
	0~2m/s
	制動距離
	≤200mm
	バッテリー容量
	15Ah
	充電時間
	2~3h
	連続稼働時間
	≥8h
	ナビゲーション方式
	LiDAR
	制御システム
	Android
	HDピックアップ マイクアレイ
	超高画素広角カメラ
	深度カメラ

	UV除菌
	フレッシュエアシステム
	二重ドア
	40m LiDAR ナビゲーション
	深度カメラ
	独立式懸架シャーシ



	ラストワンマイル配送ロボット：配膳ロボット
	製品名
	Z-Aimy cart
	素材
	ABS
	重量

	45KG
	積載能力

	5KG
	スクリーンサイズ
	13.3インチ
	走行速度
	0~1.5m/s
	位置決め精度
	±50mm
	バッテリー容量
	15Ah
	充電時間
	2~3h
	連続稼働時間
	≥8h
	ナビゲーション方式
	LiDAR
	制御システム
	Android
	LED表情
	超音波センサー
	超高画素広角カメラ

	HDタッチスクリーン
	高耐荷重アーム
	40m LiDAR ナビゲーション
	高安定性シャーシ



	ラストワンマイル配送ロボット：配膳ロボット
	製品名
	Z-Panda poco
	素材
	ABS
	重量

	43KG
	積載能力

	30KG
	スクリーンサイズ
	10.1インチ
	走行速度
	0~2m/s
	位置決め精度
	±50mm
	制御距離
	≤200mm
	バッテリー容量
	15Ah
	充電時間
	2~3h
	連続稼働時間
	≥8h
	制御システム
	Android
	HDピックアップ マイクアレイ
	超高画素広角カメラ
	タッチスクリーン
	深度カメラ
	アンビエント・ライト
	多層トレー
	40m LiDAR ナビゲーション
	独立式懸架シャーシ



	ラストワンマイル配送ロボット：警備ロボット
	製品名
	Z-Patro Bot
	サイズ
	L750*W705*H1475mm
	重量
	75KG
	バッテリー容量
	48V20Ah
	充電時間
	2h
	走行速度
	0~7.2m/s
	連続稼働時間
	≥10h
	平均電力

	100W
	段差
	500mm
	LiDAR
	70m, FOV水平 360°, 垂直-7°~52°
	防塵防水規格

	IP54
	動作温度範囲
	-20℃~60℃
	3D LiDAR
	スターライトカメラ
	マイクアレイ
	双目カメラ
	警告灯

	SOSボタン
	超音波

	GNSS受信機
	慣性計測装置
	フルレンジスピーカー
	屋内外兼用 シャーシ



	ラストワンマイル配送ロボット：屋内・外配送ロボット
	製品名
	Z-Trai Bot
	サイズ
	L710*W560*H715mm/1103mm
	重量
	65KG/75KG
	積載能力

	100KG
	続行距離
	50km
	走行速度
	0~15km/h
	容量

	100L/60L
	バッテリー容量
	48V20Ah
	充電時間
	2~3h
	LiDAR
	70m
	登坂性能
	15°
	渡渉能力
	100mm
	アーム用 ビジョンモジュール
	警告灯
	多線3DLiDAR
	把持機能付き アーム
	深度カメラ
	360°カメラ
	四輪駆動・四輪操舵 ホイールシャーシ
	ヘッドライト

	Z-Trai Bot
	Z-Trai Bot Pro
	Z-Trai Bot Max


	ラストワンマイル配送ロボット：工場ロボット
	製品名
	Z-Carry
	サイズ
	L600*W430*H1360mm L885*W500*H1350mm L985*W600*H1300mm
	重量
	40KG/65KG/75KG
	積載能力

	150KG/300KG/500KG
	充電時間
	2~3h
	最高速度
	2m/s
	LiDAR
	40m
	バッテリー容量
	48V20Ah
	乗り越えられる幅
	30mm
	段差
	15mm
	作業時間
	16h
	Z-Carry Pro
	警告灯
	深度カメラ
	LiDAR
	深度カメラ
	駆動輪
	キャスター

	Z-Carry
	Z-Carry Max


	Z-SOFT ROBOTICS：受付・案内ロボット
	Z-Astra
	Z-Tobi
	Z-Ena
	Z-LuminaX
	Z-Aimy

	受付・案内ロボット：応用シーン
	銀行
	オフィスビル
	ホテル
	展示会
	リテール
	警察署
	企業の展示ホール
	検察庁
	ディーラー
	図書館
	病院

	受付・案内ロボット：コア機能
	受付
	顔認識
	音声対話
	解説
	広告
	道案内
	共同作業
	施設紹介
	自動充電
	遠隔ビデオ
	障害物自動回避
	アナウンス
	TIPS:二次開発が可能です。

	受付・案内ロボット：Z-Astra
	製品名
	Z-Astra
	サイズ
	L580*W550*H1500mm
	素材
	ABS
	重量

	45KG
	スクリーンサイズ
	13.3インチ
	走行速度
	0~1.2m/s
	位置決め精度
	±50mm
	バッテリー容量
	15Ah
	充電時間
	2~3h
	作動時間
	≥10h
	ナビゲーション方式

	レーザーSLAMによる 自律ナビゲーション
	制御システム
	Android
	豊かな表情
	超高画素広角カメラ
	超音波障害物 検知センサー
	高安定性シャーシ
	タッチスクリーン
	40m LiDAR ナビゲーション



	受付・案内ロボット：Z-Tobi
	製品名
	Z-Tobi
	サイズ
	L550*W600*H1120mm
	素材
	ABS
	重量

	31KG
	スクリーンサイズ
	13.3インチ
	走行速度
	0~1.2m/s
	位置決め精度
	±50mm
	バッテリー容量
	15Ah
	充電時間
	2~3h
	作動時間
	≥10h
	ナビゲーション方式

	レーザーSLAMによる 自律ナビゲーション
	制御システム
	Android
	DLPプロジェクションディスプレイ
	超高画素広角カメラ
	フレキシブル アーム
	タッチスクリーン
	40m LiDAR ナビゲーション
	高安定性シャーシ



	受付・案内ロボット：Z-Ena
	製品名
	Z-Ena
	サイズ
	L460*W460*H1200mm
	素材
	ABS
	重量

	19KG
	スクリーンサイズ
	13.3インチ
	走行速度
	0~1.2m/s
	位置決め精度
	±50mm
	バッテリー容量
	15Ah
	充電時間
	2~3h
	作動時間
	≥10h
	ナビゲーション方式

	レーザーSLAMによる 自律ナビゲーション
	制御システム
	Android
	HDピックアップ マイクアレイ
	超高画素広角カメラ
	タッチスクリーン
	フルレンジスピーカー
	深度カメラ
	フレキシブル アーム
	40m LiDAR ナビゲーション
	高安定性シャーシ



	受付・案内ロボット：Z-LuminaX
	製品名
	Z-LuminaX
	サイズ
	L540*W470*H1405mm
	素材
	ABS
	重量

	40KG
	スクリーンサイズ
	23.8インチ
	走行速度
	0~1.2m/s
	位置決め精度
	±100mm
	バッテリー容量
	20Ah
	充電時間
	3~4h
	作動時間
	≥10h
	移動方式
	二輪差動駆動
	ナビゲーション方式

	レーザーSLAMによる 自律ナビゲーション
	高性能マイクアレイ
	超高精細広角カメラ
	ステレオカメラ
	40m LiDAR ナビゲーション
	タッチスクリーン
	スワンネックデザイン


	受付・案内ロボット：Z-Aimy
	製品名
	Z-Aimy
	サイズ
	L650*W560*H1500mm
	素材
	ABS
	重量

	49KG
	スクリーンサイズ
	21.5インチ
	走行速度
	0~1.2m/s
	位置決め精度
	±50mm
	バッテリー容量
	20Ah
	充電時間
	3~4h
	作動時間
	≥10h
	ナビゲーション方式

	レーザーSLAMによる 自律ナビゲーション
	制御システム
	Android
	LED表情
	超高画素広角カメラ
	超音波障害物 検知センサー
	高安定性シャーシ
	マイクロホンアレイ
	高負荷対応アーム
	40m LiDAR ナビゲーション



	Company Information&Contact
	～会社情報と連絡先　お気軽にお問い合わせください～
	ご質問やご相談、オーダーのご希望など、どうぞ
	お気軽にお声がけください。
	お客様のニーズに寄り添いながら、丁寧に
	対応させていただきます。
	Z-SOFT inc.
	〒450-6411
	愛知県名古屋市中村区名駅三丁目28番12号 大名古屋ビルヂング11階
	052-856-5737
	info@z-soft.co.jp
	090-8097-7877
	https://z-soft.co.jp/




